Komputerowe projektowanie obwodéw wiczenie ni6/1

TRESC CWICZENIA NR 6. PROJEKTOWANIE KOREKTORA CZESTOTLIWOSCIOWEGO
(NA OCENE DST)
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Elementy zapewniaj:é uzyskanie padanej charakterystyki amplitTudowej (RIAA):
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Charakterystyka ta zostala podana w pliku zgmenym Goal function. TXT dla kilku wybranych
czestotliwaosci.

Przy pomingciu oddzialywania elementowC,, R; oraz zataéeniu idealnych wilasrsosi wzmacniacza
operacyjnego transmitancja uktadu jest dana wzorem:
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Skonstruowa algorytm optymalizacji oparty na metodaussa-Seidela pozwalajcy na wyznaczenie
elementowRs, R4, C;3 oraz C,.

Uzyskiwanie charakterystyki egtotliwosciowej: s = j w,
K(s)=K(ja), |K(jaw)|-charakterystyka amplitudow
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charakiestyka fazowa.
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Komputerowe projektowanie obwodéw/wiczenie ni6/2

Origin = 1 Metoda Gaussa-Seidela

Uktad karektora jest przedstawiony na rysunku:
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Zadanie ma na celu dopasowanie transmitancji korektora do kilku wartosci podanych w pliku
zewnetrznym "Goal_function. TXT". Plik ten zawiera czestotliwosci oraz odpowiadajace im moduty
transmitancji. lch ilos¢ jest dowolna.

Optymalizowane beda; R3, R4, C3 oraz C4, w programie zapisane w wekiorze R.
Czytanie danych z pliku:

k

Kf == READPRN("Goal finction TXT") Nk := rows(Kf) nf = - i=1._nf
fi = Kf K_goali = Kficnf
fT = (_.50 100 200 300 1><1IZ]3 2><103 4><1IZ]3 1><104_]
Tak wyglada charakterystyka oparta na podanych czestotliwosciach:
1%10° .
K_goal 100 -
10 100 1%10° 1x10*

f

Zmienne elementy projekiowanego uktadu beda nazywane kolejnymi indeksami R,
w kolgjnosci: R3, R4, C3, C4. Wartosci poczatkowe:

Ry = 10-10° R; = 8.10° R3 = 10-10°° Ry = 10-107°
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Transmitancja projektowanego ukladu przy zapisaniu elementow jako R:
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Funkcja btedu jest kwadratowym btedem transmitanci dia:

FC(R) = [n« 1_rows(f) Parametry procesu iteracyjnego:
Eo 1 inin;fn;] _ K_goaln_'] 2 Wspdtczynnik podrelaksaci £:=104
2 Z K_goaly Krok poczatkowy: d-=01-R
n

Liczba max iteracji: [t_max = 100

F

G S5 = |N<rows(R)

G_51.1« FC(R)

for ne1_N
G_S1 el € Rn

for i=1._It_max
AR« 0

for ne1_N
Rd«R
Rg«R

Rdn < Ry —dp
Rgn « Rp+dp

continue if |FC(Rg) - 2FC(R) + FC(Rd)| < 10~ ".G_S; ,

FC(Rg) - FC(Rd)
FC(Rg) - 2FC(R) + FC(Rd)

|dRp|
Rn + |dRy)|
RR;, < Rn - dRp
RRy< 0 if RRp <0
dn < |RRn - Ry

dRp « 0.5-2-dp-

AR« AR+

break if |AR| < 10 °

R« if(FC(RR) = FC(R),RR.R+ 0.1dR)
for nel._N

G5, e € Rn

G5, ;< FCR)

G S
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Komputerowe projektowanie obwodéw wiczenie ni6/4

Liczba wykonanych iteracii: Wartosc funkcji celu: Wartosci elementdw:
It = rows(G_S) It =84 G.S, , = 1487x10 ° Ry =G_Sy ,=18x10°
it=1_1t Ry= G_S; 5= 10x10°
_ B -8
Funkcja celn Ry=0C 8 ,=2x10
- — = 4 -9
01 Ry = G_Slt:5 =47x10
—4
( (13 1x10
le sV, ]
BEE 1%107 "

1x10” 1

Wartosei R3 1 R4 w kolejnych iteracjach ~ Wartosei1 C3 1 C4 w kolejnych iteracjach
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Zawarta¢ pliku ,Goal_function. TXT":
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